=/ 19{7| 2EH 27 |tHS R=AfH|A OFO[C|0] IHE SEH

— — T

BAUX| 285X CCTV 2|2 = 0| 8%t
AB|H[O[E] SF X A|AS




1. 0[O|C|0{ 7l

3. O[O|C[O] L 28

4. 7|cHEa}

5. Q&A




2G4

d

—

-S-ZI CCTV 9fﬂ1|3f 7t 0|§ ZFE—

=S40 chisth

OZI.

2|7t 17




2. &7 b W 2 &3

2|£|0] U= Be|H|O|E| S ZAfsh= £,

o| HIJE HES 25 1.40/ 0] =0],
10/ 0|8 =0[of 22| E.

2kt 222 FEfoM F=2710l= =7t

H| & =0 =0| 2 2[oll UAS.

2t ZQ10] g H|gE=E +

n—
A 2Lt Fo)
of2ig 20|zt oll4taH 225HA| EIS




Le|H[O]E] LHO[M SeetArt 2dd 37,
227} 7|20 WEA Aot 2lz2ls T =



3. O[0|C|O] Lh& &3

A ARI0| 24571 0|3 SIXPI} M2{X]| 2 HLE ot
dc|H|O]E] Liof|AM 5Z0] 22,

119 20O 3! 2= M2 20| FS0|L 411, SERZ| 5 44 22|

— 4 [ W



X
—
=2 E0F= & 7|1s0

IR &Y YAZLE ST MSE woH
12|8I0|E{E 1522 OISAI
2 o MEIZ RXISH= 715 F1.

ne

Fo

Al BMZX| CCTV

X272 22l CCTV g4 X128 &8,
Al HAl2d 7|&S 0l

S20| AHX|= IHHE StEAIA.

5ot £ A

JlERC 5Y YUES EO0IM

AtEo] A2 FE W] S 14 7ISE FIHE.

@ AHO| MA2{F Wil &
@ AlIFtHEt7F A2y IHE

N

/5 =20 M SEHBE B2
H|& S2PgX|e} Bl ZHEX| 0

38 s 8.

H| & S=t X

2E H2HOIE0f SFHo= FELE
A

HISS3HEXIE 018,

X

5ot £ ZXIZRE 35 HUEE UeH
24A|12t DZHFAHOIHE (HCCO)=t
119 =00 SSdE =

STHE L A| 15 SHEO|
seMoR w2 HUSITE 510]

15 2H| Lf ZHIRY QST
23 A LS HANE Y 3 UEE B

RE 50| if7] 4SOl
ARIHIOIE| LY STEX} LAS QAAGHT

A EXIS FE S UZS B,

[
|




3. O[0|C|O Lh& &'

1 7|E CCTVE HiNE "2 X] ASX|s CCTV |2 & IHESH0 24

- O] 7iH|2tofl= M&l 21'd 0] 753t 2154 S0] BAE 0 US

- HM 2= FE 7|==2 0|23l &
(Machine Learning, 7|7| 8% : ZRE{0]| HA|ZQl ™22 910

- Ft2te] el s
AP0l 222{A|= THE T




3. O[O|C|O] LHE =3

o 20
: Hal2{'de] 7|8H0| = CCTV H|0|E Xt= (CIX|= Xia)=te /i (1)

-1

-2G- O +alze figtas ZA

A2 L2 9fsiM S Wehst 20| o|o|E{7t T ed

— el — |
= - P O S
DATA 2o==¢ 0] Ef£7] 27}H0]E{2 HlolE|e X HlojEje — G|0|E]| 2tE 2 2 ‘FSH|O|E 2 = AU,

ED) cHE 2 A| AlEHS 2 ccTvH|OfE{ Al H" = e

HEZSAl AIESE COTVHIOIEH AL LCE AFE Gl O|SH A A2 2 HOolHYHCH AE0O0HE Hs2Y 28(

5 —
18 SSO0IH 7|HofEAEMY L2 FHEASLCH MY HH

2 ZS ADPEAE|DE E(042-270-3493)31 0 =A|7| HREFLICE 20 2 F3
BUQIE(E0y 8 /al/ 885201/ H /BT /Rs/25/a g8 8 ) gL o 1l |_Tl_ | AHAM i|E=|.():| il |=|.—| ol
b = / e : oo7|_|'0 338 & F|=0 I_I-E'O-I—ML
50 570 02 e B |
oo

OO|O|E HE | metgolg crg=c

- 00| £l11 Ha|5tH| SSH[0|EE 0|8 +
e = b OEZEA_AIEHSS cCTVHOIH A 20211221 %lE% II-I‘?EIE'II()lE'I’ R%API, AI7—|I-§-I' %
2544 st ]g - DE s ET H371# HEHEFA EI‘%;':.;O_I' lélgl'*—l gi E|7~| Eé-l ZI‘%% 1‘||-2—3|'_T'_ OI%

t

A
2lesy AOEA|E| T} He|BM HEHs 042-270-3493



3. O[0|C|Of LhE &3

 Al2{de] 7|8to] E= CCTV HIO|E| Xk (CIX|% XFg)2H b (2)

A s .., iR 8 TR i »,(
?{:’— “1‘ ',.,4 Kﬁ’;"‘f)o— 5" ~a, .\i.“q uf "'r;'}}’ fm )_::!-k »‘3"

. ~'1 . T P
’w’r St / ? ~ ‘&'»-ﬁa = é!»-:?—\

L.

GENERATION 2

24 A Aot Al=240]/d 2lZln}
ZE 12| diZlo2 M El AT EQ0] Al=2]0]/d A EQ|0,
‘Open Dynamics Engine’ ‘MASS (Muscle-Actuated Skeletal System)’




3. O[0|C|Of LhE &3

 AlI2{de] 7|8to] E= CCTV HIO|E| Xk= (CIX|% XFR)2H uh (3)

CHE AIEEE SVMS

SUEALAe] €Y - LGREST L

APt B K9 AtE E== LAlof

At=so 2 BA0|3 A E|ollF=
== 270 Of| A0 G Alet Asd CCTV 7|22 ERc LaR=2L0] g At

O
W
ot
Y
1%
>
MHI oX
X



3.0
O|C|0] LS A

O =20

-

i)
4
th
i)Y
ox
o
ﬂ
rir
ox
[
P
i)
U

o
u
rr
12
o
Hu
o
rin
ne

I— o DIO




3. O[0|C|O Lh& &3

- o] FAIS0| ZIZAERlS U

o

o
11930 2 A= otM 2| Chekz} (OIIIE ZAH|Y =S Hote 2 £) oA A&

[

— H|Y Sst 2= SedE Al S87] Mo S40| 222 FAe] & A=rs
(o)

|2l L
H| 2} BHE{2|S O 8ol 71 P%—‘-’— 577}74 OIE T = 7H'?>*%fE ’Is2 711 E2[Y.
A L o
— =

. A7H0| AB|HO|EIE BEH B0 ‘SHE, WRIHO[ET TXSIH B2 H YR E FUED
2|1 AN e B |

X
— BHEOIE 7T YAUS =g, FUHULS 20| Soj9t 2y
22 2 Yo 2
CH2 T7| S50 012 213 A8 YSAIZ




HRIZE ES o = QHHO|0[R]| = ZEEY
- ML S2elLt B 27t U0{oFRt 80| VTt

O] ‘B 7|22 =22|st0 AHO|O|Z|ZE A[Het FIAARE 7|8z
F

HAMEZEIL HAHE A=F MEIEE J[AYE HSF0| {54 BS.




3. O[O|C|O] LHE &3

O =20
S IPHOIA e 4 9l 71 2lXiel BXIS

= @ - H|IE =4

ZEZ47|Z SO 23 FH(CHEZY) HB9ROME
1504ICH Ol 2N 52717} M2|E o|2B2|chy ZS3EH0| Ch3h
HOH Y uh SMS oI5t HiA|3| 2 WafH|H Ei

HEH3A FIH2E 22 |ot==F 8.

M0 A B2H|Lp £A4H| S BE IR LR RS,
2 ZAMElE AEAQ OfIIES ChEE 150H[CH O[Ate 2
7477t REHsh 80| 37 %S HOE oiAE.




4. 7|cHE}

A -

|

! | b

D L | |- 1 ) s
20114 2015 2017 2018 2019 2020 2021
Az SAY

’

2021 2|Li2t At2hSe| AtY QIS MTEH 19= &
2, 3%|= 4% e g e, (RR 1 SA41F)

T ad2E 2= 3771 B

M| E B 0JAlS g AEf7} ChRE,

')

O|AIZ G2 BAHE AAR HAMS 2L}
M52 1198 B2 S| £8 230| 02

dejLt 7| BHE0| Aste




22| &lo| ofo|Cjoj O] ‘BEEIY 2 27| Toll F25H= ofo|C|ofg.

O] oro|C|o|E elstA| =|H,
Z|H|0]E] LHO[M | Zete = 2Rl 2kA=0]
‘Lol SetRCHet elm2S T 2A|UEF o

O
| =
=

nE
rln
55

AZF2=2M 2hAte] i 9|55 51
20| etE|l= As AL 20|=

L

| m—
(=)
o] US| A 7Z0| IA 7| R2= J[CfstCt.







	제목 없는 구역
	슬라이드 1
	슬라이드 2:  목차
	슬라이드 3
	슬라이드 4: 2. 추진 배경 및 목적 : 추진 배경
	슬라이드 5
	슬라이드 6: 3. 아이디어 내용 설명 : 시스템이 갖춰진 이후 환자가 쓰러지게 될 경우를 예상함
	슬라이드 7: 기능 소개 
	슬라이드 8: 3. 아이디어 내용 설명 : 기존 CCTV를 대체할 ‘모션감지 인공지능 CCTV 카메라‘ 를 개발하여 설치
	슬라이드 9: 3. 아이디어 내용 설명 : 머신러닝의 기반이 되는 CCTV 데이터 자료 (디지털 자원)확보 방법 ⑴
	슬라이드 10: 3. 아이디어 내용 설명 : 머신러닝의 기반이 되는 CCTV 데이터 자료 (디지털 자원)확보 방법 ⑵
	슬라이드 11: 3. 아이디어 내용 설명 : 머신러닝의 기반이 되는 CCTV 데이터 자료 (디지털 자원)확보 방법 ⑶ 
	슬라이드 12: 3. 아이디어 내용 설명 : 과부하 측정 장치의 측정 정밀도를 높여서 설치함
	슬라이드 13: 3. 아이디어 내용 설명 : 여러 장치들이 긴급상황임을 알림
	슬라이드 14: 3. 아이디어 내용 설명 : 동작 과정에서 발생할 수 있는 기술 외적인 문제들 
	슬라이드 15: 3. 아이디어 내용 설명 : 동작 과정에서 발생할 수 있는 기술 외적인 문제들 
	슬라이드 16: 4. 기대효과
	슬라이드 17
	슬라이드 18


